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SZCZEGOLOWA SPECYF IKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D - 02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH W GRUNCIE KAT. I+V

W niniejszej SSTWIORB obowiazuja wszystkie ustalenia zawarte w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej (OST)
D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne” i D-02.01.01 "Wykonywanie wykopéw w gruntach [+V kat”
GDDP 1998r. oraz wszystkie ustalenia zawarte w Rozporzadzeniu MTiGM z 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43 z 14 maja 1999 r.)

OST - ogolna specyfikacja techniczna

SST - szczegotowa specyfikacja techniczna

GDDP - Generalna Dyrekcja Drog Publicznych

GDDKIiA - Generalna Dyrekcja Drog Krajowych i Autostrad
PZJ - program zapewnienia jako$ci

bhp. - bezpieczenstwo i higiena pracy

GUGIK - Glowny Urzad Geodezji i Kartografii

WSTEP
Przedmiot SSTWiORB
Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
(SSTWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopoéw w gruntach nieskalistych w zwigzku z
przebudowq drogi gminnej nr 825015 Jutrosin - Szymonki:

odcinek od km 0+706,0 do km 2+087,0 di. 1,381 km.
Zakres stosowania SSTWiORB
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych stosowana jest jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
Uwaga — przy wykonywaniu i odbiorze roboét nalezy korzystaé z opiséw szczegolowej specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru robét dotyczacych wylacznie robét stanowigcych przedmiot realizacji i odbioru.
Zakres robot objetych SSTWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub
modernizacji drog 1 obejmuja wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.
Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi
w OST D-02.00.01 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-02.00.01 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
MATERIALY (GRUNTY)
Material wystgpujacy w podlozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowil podloze nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych powinien charakteryzowac sig
grupa nosnosci G;. Gdy podiloze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy no$nosci, nalezy podtoze
doprowadzi¢ do grupy no$nosci G; zgodnie z dokumentacja projektowa i SSTWiORB.
SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-02.00.01 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
Sprzet do wykonania robot
Roboty ziemne zwiazane z wykonywaniem wykopow prowadzone beda przy uzyciu dowolnego sprzetu
mechanicznego zaakceptowanego przez Inzyniera (Inwestora).
TRANSPORT
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-02.00.01 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
Transport materialow
Dowolny $rodek transportu ze wskazaniem jednostki samowyladunkowej przy wywozie gruntu, zaakceptowane
przez Inzyniera (Inwestora).
WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady prowadzenia rob6t podano w OST D-02.00.01 pkt 5.
Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaé ich stateczno$§¢ w catym okresie prowadzenia robot,
a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych
odstepstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawce.
Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy
nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstgpstwo od powyzszego
wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera
(Inwestora).
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Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ile Inzynier (Inwestor) dopusci czasowe skltadowanie odspojonych gruntéw, nalezy je
odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Wymagania dotyczace zaggszczenia i nosnosci gruntu

Zageszezenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spetnia¢ wymagania, dotyczace
minimalnej warto$ci wskaznika zaggszczenia (I;), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia w wykopach i miejscach zerowych robdt ziemnych

Minimalna wartos¢ I dla:

Strefa ; :
korpusu Autostrad i1 drég - innych drég -
ekspresowych kategoria ruchu | kategoria ruchu
KR3-KR6 KRI1-KR2
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na g'k;boko’sm o’d 20 do 50 cm od 1,00 1,00 0,97
powierzchni robot ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniaja wymaganego wskaznika zaggszczenia, to
przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci I, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zaggszczenia okre§lone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie
zageszezanie gruntow rodzimych, to nalezy podja¢ Srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajacego
uzyskanie wymaganych warto$ci wskaznika zaggszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sg okreslone w
SSTWiORB, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi (Inwestorowi).

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ no$no§¢ warstwy gruntu na powierzchni robo6t ziemnych na podstawie pomiaru
wtornego modutu odksztatcenia E; zgodnie z PN-02205:1998 rysunek 4.

Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej
rzgdnych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych t¢ czynnos$¢ budowlana. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazddw, ktore nie spowoduja
uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow
obciaza Wykonawcg robot ziemnych.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST D-02.00.01 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 6.

Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopoéw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji
projektowej i SSTWiIORB. W czasie kontroli szczeg6lng uwagg nalezy zwréci¢ na:

a) sposob odspajania gruntdw nie pogarszajacy ich wlasciwoscei,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t i po ich zakonczeniu,

d) doktadnosé¢ wykonania wykopoéw (usytuowanie i wykonczenie),

e) zaggeszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w pkt 5.2.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w OST D-02.00.01 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa:

- robot ziemnych poprzecznych jest m® (metr szeScienny).

- wykonanego wykopu jest m* (metr szescienny).

- umocnienia $§cian wykopow wraz z rozbiorka balami drewnianymi jest m? (metr kwadratowy).

- plantowania skarp i dna wykopow jest m? (metr kwadratowy).

Obliczenia bgda oparte na przekrojach poprzecznych terenu.

Catkowita objgtos¢ wykopu jest obliczona z przekrojow poprzecznych.

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-02.00.01 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.

Odbioru robot nalezy dokona¢ zgodnie z PN-68/8-B-06050

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-02.00.01 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.
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Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m® wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezienie i wytadunek,

odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

zageszcezenie powierzchni wykopu,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
rozplantowanie urobku na odktadzie,

wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych,

rekultywacje terenu.

Szczegdtowe warunki platnosci

Roboty ziemne wykonywane koparkami podsiebiernymi o poj. tyiki 0,40 m? w gr. kat. III-1V 7 transportem

urobku na odlegltosé¢ do 1 km samochodem samowyladowczym - 4805,12 m?
— Dodatek za kazdy rozpoczety 1 km transportu ziemi samochodami samowyladowczymi

po drogach o nawierzchni utwardzonej (kat. gr. I-1V) na odlegtosé do 2 km - 4805,12 m?
— Plantowanie skarp i dna wykopow wykonywanych mechanicznie w gr. kat. I-IT1 - 6419,4 m?
PRZEPISY ZWIAZANE

OST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
OST D-02.01.01 ,,Wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych”
Normy i inne dokumenty (przepisy) podane w OST D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogoélne” pkt 10.1

110.2.

Normy:

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podzial i opis gruntow.

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badanie probek gruntow.

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej.

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia - Terminologia.

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne.

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych
i podtoza przez obciazenie plyta.

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

Inne dokumenty:

1. Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

2. Instrukcja badan podloza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.

3. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

4. Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.

D-02.01.01



